


Un planeur sous marin ???

— Fonctionnement
— Chiffres
— Types de planeurs
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Insu
Division Technique

Chiffres et capteurs

Principales caractéristiques:
Longueur 1,5 m

Poids 50 Kg

Volume 50 L

Volume ajustable +/- 250 ml

Vitesse horizontale 30 cm/s
(env.25km / jour)

Autonomie 3- 10 mois
Distance totale = 2500-7500 Km

Transmissions:
Iridium

Argos
Freewave

Principaux parametres mesures:
Température

Salinité

Oxygene

Fluorescence
*ChlA

«CDOM
*Phycoeérythrine

Rétrodiffusion optique
sturbidité
slongueur d’ondes 470 a 880 nm
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Constituants de I'apparell
Version Slocum

Insu
Division Technique

Main Computer WET Labs ECO-Puck

Inflatable Bladder Iridium Modem Optical Sensors
Freewave Modem Buoyancy Pump

Cocygen Sensor ARGOS Transmitter

GPS Reciever SeaBird CTD
Attitude Sensor

teering Fin Altimeter

Antenna
(Iridium, GPS,

Freewave & ARGOS) Scie : Computer

| | | | | |
Wet Science Wet
Section Payload Bay section
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Constituants de I'apparell
@ Version Spray

0.6m

Insu
Division Technique
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(Weighs 50 kg)

0.6m
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Insu
Division Technique

Constituants de I'apparell
Version SeaGlider

Conduclivity &
Temperature
Sensors

Battery Pack

Inflatable Bladder

Hydraulic System &
Internal Resemnvoir

Antenna (Indium, GFS) & Mast

Laurent Beguery | Insu — La Seyne sur mer



Differents types de Glider
Production

Insu Slocum Spray SeaGlider
Division Technjque
Teledyne Webb Research Blue Fin Robotics iRobot

Particularités: Particularités: Particularités:
«Dérive ' <Antennes dans les ailes *Double coque

-Rao:;g *Roll pich séparés sLogiciel suivi d’energie
Avantage Avantage Avantage

Nb capteurs ° prof max 1500 m *Robustesse
*modulable « simple d'utilisation *Endurance
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Differents types de gliders
Prototypes

Sea Explorer Sterne

Insu
Division Technique

Particularités:; Particularités:
*Pas d’ailes *Grande taille
«Concept Vasque *Plate forme de test

*Pb6le mer Paca *P0Ole mer Bretagne
*ACSA *ENSIETA
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Insu
Division Technique
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Place du glider

Bouées Bateau

Mouillages

&

Ferry box
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Division Technique
Time scale
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Approche « réseau » d’observation (toutes plateformes) et nouveaux capteurs

* Variabilité physigue et biogéochimique de I'océan
) R L. . 0
» Extension du systeme global aux mers regionales et au cotier Echelle globale
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Flotte Glider Francaise
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Les facteurs limitants



Objectifs long terme (3-5 ans)

@ Limites des gliders

In=u

[nfisialr T chRigUe *Forte connaissances techniques nécessaire
*Mise en ceuvre difficile
*« trop précieux »
sIntégrations nouveaux capteurs

AXE 1: Amélioration de la mise en ceuvre, 0 savoir faire demandeur

Stratégies d’échantillonnage
sSupervision continue

AXE 2: IHM, pilotage semi automatique, echantillonnage adaptatif

*Valorisation de la donnee
sIntégration des données aux modeles (Previmer, ...)
*Pas de programme Européen / International type ARGO
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Insu
Division Technique

AXE 1: Amélioration de la mise en ceuvre, 0 savoir faire
demandeur

« Amélioration de la préparation

* Fiabilisation des appareils (partenariat constructeur)

« BdD Maintrenance / rapidité de réparation

*Plus de capteurs (Wotan, méduses, ...)

*Appel d’'offre / Planification / Facturation

*Glider ports

AXE 2: IHM, pilotage semi automatique, échantillonnage
adaptatif
«Jabber => architecture pour une gestion de flotte
*Pilotage semi automatique
Etude des données techniques glider
*Base de regles
sEchantillonnage semi automatique
Etude des données scientifiques
*Scenarii d’échantillonnage
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Comment demander un glider

&

Insu
Division Technique

Les parc national de glider propose ses service a
tous les scientifiques francais

Etude de faisabilité:

— Prendre contact avec le responsable de parc ou le
chargé de mission pour une etude préalable

Comité scientifique:

— Deéposer son dossier aux commissions scientifique
ad-hoc (Lefe ...)

Plan de charge de I'équipe Glider
— Proposition de calendrier de deploiment

Preparation de mission
— Reéunion avec le PI
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Conclusion

Le glider est un nouvel outil qui répond a une
demande en terme d’autonomie et de
manoeuvrabilité

Il peut embarquer beaucoup de capteurs et faire une
grande variété de mesure

Il est « tres a la mode » et suscite beaucoup
d’espoir

Reste a démontrer 'utilité dans un futur proche en
participant aux campagnes, en simplifiant 'utilisation
et en le fiabilisant pour I'inscrire définitivement dans
la liste des plates formes de capteurs
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Nouveaux capteurs

Approche reseau d’observation (“filet”) et integration de capteurs miniaturises :

“physiques”

v Température
e v Salinité
Division Techniquev” Courants

v Turbulence
v pluie et vent

“biogeochimiques” “biologiques”

v Oxygene v/ camera miniaturisée
v" Chlorophylle (méduses)
v’ Turbidite v’ retrodiffusion acoustique

v Irradiance/PAR
v Phycoerythrin
v CDOM

v’ Spectre de taille du phyto
v NO3
v pCO2
v POC
v pH
Vo

(zooplancton)
v hydrophones
(mammiféres marins)
“sismique”

v hydrophones

Cartographie d’'un certain nombre (réduit) de paramétres par plateformes autonomes
a I'échelle régionale, cotiere, mesoechelle, submesoechelle.

1) Variabilité de ces paramétres a des échelles encore peu étudiées

2) Capacité de situer des mesures navires (plus completes + échantillons d’eaux) dans un
contexte de variabilité (directement ou a travers des modeéles numériques réalistes/valides)




Réseaux d'observation futurs IE“L Observations

spatiales

® @ Stations fixes (mesures sur la colonne d'eau)
(@  stations fixes (mesures de surface)
® Houlographes (CETMEF) S N O‘ O P VI M EI E yaus
@ ;
2 i

Bouées Météorologiques
Modéle ===l Prévisions

©

Marégraphes (réseau RONIM)

®  RECOPESCA

ﬁ Ferry Box

-l Campagnes océanographigues récurrentes Observations
in situ
Mesures de courants par RADAR HF

~ Contribution Européenne

ﬁ Bouées dérivantes

Profileurs ARGO

@  Profileurs cétiers (ARVOR-C)

\Q 2 Gliders

S~

Donnees in-situ sur 6 mois
2009/05 - 209/2

LN Observations satellites (Couleur de I'eau,
‘\’% SST, Altimétrie, SAR et diffusiométre)

)

Vertical profiles

e Ships

o Profiling floats

° Gliders

Surface measurements
Ships

— Drifting buoys
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