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Contexte & Objectifs:

un besoin croissant pour des projets participatifs

Compléter les mesures standard (cartographie)

Diminuer les co(ts des réseaux7

Suivre I'exposition individuelle a la pollution atmosphérique
Soutenir I'action publique et citoyenne (remédiation,
réduction de I'exposition)

Favoriser la « conscience » environnementale des citoyens
Favoriser I'acquisition de connaissance des citoyens

Initier des études nouvelles, transdisciplinaires

Méthodologie:

Un projet technique développé a la DT pour
I'ouverture a la communauté scientifique : une
plateforme mobile légére pour des actions
participatives sur la qualité de l'air (ou autre !)

Connecté

Open Source

Evolutif / modulable

Maitriser la qualité de mesure

Avoir un échantillonnage adapté

Disposer d’une autonomie suffisante
Synchroniser, géolocaliser

Transmettre et visualiser les mesures facilement
Le cas échéant, assurer I'anonymat du porteur

Objectifs techniques et scientifiques du projet

Co-développement d’une plateforme de micro-capteur utile a
plusieurs groupes scientifiques

Finalisation de I’état des lieux avec un descriptif des besoins ainsi
gu’un cahier des charges

Développement de la plateforme de capteur

Verrous techniques et scientifiques du projet

Modularité / flexibilité pour permettre des utilisations variées dans
des projets divers

Etalonnage/validation des données

Gestion des données

Niveau de TRL du projet et des composants du projet

Actuel : TRL4 : Validation d’'une maquette en laboratoire
Visé pour 2022 : TRL6 : démonstration d’un prototype dans un

environnement représentatif
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Résultats: '
* Phase 0 : Identification des besoins pour I'évolution =yrioptique Capteur
. . , . , . . . CASPA-PICO
* Prise en main par I'apprenti Ingénieur Electronique Burak
Duru
* uC+ plus puissant et avec + de connectivités (Wifi, ~ cnemememe
Bluetooth...) [ | O
* Phase A : Etudes de solutions/faisabilité, premiers essais == |
, -y

Sélection de I'ESP32 sous Arduino (puissance de calcul et
connectivité) oo )
Phase B : Définition préliminaire (Adaptation et o d
validation logicielle)

Travail sur le socle de recharge avec fourniture (stage
EPU)

Envoi des données du socle via Ethernet ou WiFi au
Serveur Web AERIS

Capteur CASPA-PICO : Microcontroleur ESP32

Synoptique Base
CASPA-PICO

Phase C : Etudes / Intégration des solutions apportées

Conclusions & Perspectives:

Proposer/mutualiser CASPA-PICO a la
communauté CASPA et a une communauté plus
large

Industrialisation a envisager ?

Vers un dispositif national ?

appels a projets sciences participatives

Interactions avec le capteur :
* Transfert de données : Bluetooth
Chargement : connecteur USB type C
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Envoie des données via Base
Ethernet ou Wifi
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Serveur web

’ Impression 3D
Serveur : Java + Framework Spring Microcontrdleur ESP32

Base de données : MongoDB Module Ethernet ———— .
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